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PRZYKEADY PRACY CZUJNIKA HF-400

Na rysunkach 1, 2 i 3 przedstawiono przykladowe, zarejestrowane przez czujnik
HF-400 przejscia, z r6zna predkoscia przez strefe detekcji, intruza o masie 75kg.
Wykresy obrazuja zmiany amplitudy i fazy zarejestrowane w kablu odbiorczym oraz
kolejne etapy obrobki sygnalu przez oprogramowanie czujnika. Wraz ze
zmniejszaniem si¢ predkosci intruza mozna zaobserwowaé wydluzanie sie czasu

trwania zaburzenia.
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Rys. 1. Dwukrotne przekroczenie strefy detekcji przez obiekt o masie 75kg i predkosci
poruszania 6m/s
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Rys. 2. Dwukrotne przekroczenie strefy detekcji przez obiekt o masie 75kg i predkosci
poruszania 1m/s
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