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System Palladion. Stanowisko zarzgdzania czujnikami HF400 i BM120/200C
weryfikacja 15.01.2008r

System Palladion oferuje zintegrowane stanowisko zarzadzania czujnikami ochrony obwodowej
HF400 oraz cyfrowymi barierami mikrofalowymi BM120/200C. Integracja obejmuje catkowita
standaryzacje interfejsu obstugi kazdego z czujnikow. Niezaleznie od tego, czy jest to czujnik ochrony
obwodowej HF400, czy tez cyfrowa bariera mikrofalowa BM120/200C, odczyt zdarzen, parametrow pracy
urzadzenia, a takze jego programowanie odbywa si¢ w ten sam sposob. Upraszcza to obstuge czujnikow,
minimalizuje mozliwos$¢ popehnienia przez administratora btedow, a takze skraca czas szkolenia.

Zaleznie od potrzeb, stanowisko zarzadzania czujnikami HF400 1 cyfrowymi barierami
mikrofalowymi BM120/200C moze mie¢ posta¢ oddzielnego terminala, dedykowanego tylko do petnienia
funkcji zarzadzania elementami systemu ochrony obwodowej, badz tez by¢ realizowane jako jedna z ustug
Terminala Technicznego systemu Palladion.

Podstawowe funkcje realizowane przez stanowisko zarzadzania
® pobieranie z pamigci zdarzen czujnika komunikatow o zarejestrowanych przez czujnik alarmach,

uszkodzeniach, brakach gotowosci, przekroczeniu dopuszczalnych warunkéw pracy oraz powrotach
do stanu normy,

® podglad w czasie rzeczywistym ksztattu odbieranego przez wybrany czujnik sygnalu oraz
poszczegblnych faz jego obrobki,

® regulacja progow alarmowych (w przypadku czujnika HF400 okreslanych jako minimalna masa
intruza generujacego alarm, w przypadku bariery mikrofalowej — jako procentowy stosunek do
poziomu ustawionego w momencie kalibracji bariery),

® definiowanie minimalnego i maksymalnego czasu trwania zaburzenia odbieranego sygnatu, ktore
generuje sygnat alarmu,

® regulacja dopuszczalnej szybko$ci zmian odbieranego przez czujnik sygnatu,

® odczyt podstawowych parametrow przetwarzania odbieranego przez czujnik sygnatu, f{j.
czgstotliwo$ci probkowania, okresu usredniania i liczby usrednianych probek,

® odtwarzanie poczatkowych ustawien czujnika, zaprogramowanych w czasie jego instalacji i
kalibracji,

® odczyt z pamigci czujnika zarejestrowanych ksztattow zaburzen odbieranego sygnatu, na podstawie

ktérych zostat wygenerowany sygnat alarmu,

podglad podstawowych parametrow pracy urzadzenia, tj. warto$ci napiecia zasilania, wartosci

napig¢ zasilania i wzmocnienia poszczegolnych blokow czujnika, wewngtrznej temperatury pracy,

odczyt i programowanie wewngtrznego zegara czasu rzeczywistego czujnika,

odczyt stanow wejs¢ i wyjse,

konfigurowanie funkcji wejs¢ uniwersalnych czujnika,

konfigurowanie funkcji wyj$¢ przekaznikowych czujnika,

sterowanie wyj$ciami przekaznikowymi czujnika,

zmiana hasta logowania do urzadzenia,

odczyt numeru kanatu pracy czujnika,

programowanie numeru kanatu pracy (tylko w przypadku barier mikrofalowych BM120/200C),

wyszukiwanie dotaczonych do systemu Palladion czujnikéw, wraz z identyfikacja ich typu, adresu

systemowego 1 wersji dziatajacego oprogramowania,

odczyt numeru wersji oprogramowania czujnika,

zmiana adresu systemowego czujnika,

wymuszanie restartu oprogramowania czujnika,

aktualizacja oprogramowania czujnika.
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